
Chapitre 2
Les vecteurs

Exercices



Rappels de collège





Bilan de l’activité:

La translation qui transforme A en B est aussi appelée la translation de vecteur 𝐴𝐵

Dire que F est l’image de E par la translation de vecteur 𝐴𝐵 c’est dire que ABFE est un parallélogramme.

Cela revient aussi à construire un vecteur 𝐸𝐹 égal au vecteur 𝐴𝐵.



Exercice 1 Exercice 2
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Activité : Construction de la somme de deux vecteurs
La figure ci-dessous représente un pavage : c’est un 
motif qui recouvre entièrement une surface. Ici, le 
pavage est constitué d’un unique motif : un poisson. 1) Représenter sur la figure le vecteur 𝑢 de la translation qui 

transforme le poisson 21 en 22. 

2) De même pour celle de vecteur Ԧ𝑣 transformant le poisson 22 

en 42. 

3) On enchaîne maintenant les deux translations 

successivement. Que devient le poisson 21 à la fin de ces deux 

translations ?

Tracer en rouge le vecteur qui caractérise cette transformation 

globale.

On notera 𝑢 + Ԧ𝑣 ce vecteur.

4) Déduire une méthode permettant de construire la somme 

de deux vecteurs. 



Bilan de l’activité : Méthode pour construire la somme de deux vecteurs

Si on enchaîne deux translation, une de vecteur 𝑢 et une autre de vecteur 

Ԧ𝑣, on obtient une nouvelle translation. Le vecteur de cette nouvelle 

translation est appelé le vecteur somme et on le note 𝑢 + Ԧ𝑣

Pour construire la somme de deux vecteurs, on construit des représentants 

des deux vecteurs de sorte qu’ils soient « bout à bout ». Le vecteur somme 

sera le vecteur d’origine, l’origine du 1er et d’extrémité, l’extrémité du 2e.



Exercice 4



Exercice 5:

Exercice 6:
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Bilan de l’activité : Coordonnées de vecteurs

On considère 𝑢 un vecteur d’un repère orthonormé.

Les coordonnées de 𝑢 sont les coordonnées du point M défini 

par 𝑢 = 𝑂𝑀

Deux vecteurs sont égaux si et seulement si ils ont les mêmes 

coordonnées

Les coordonnées de la somme de deux vecteurs sont données 

par la somme des coordonnées.

Si A et B sont deux points du plan de coordonnées 

𝐴 𝑥𝐴 ; 𝑦𝐴 𝑒𝑡 𝐵 (𝑥𝐵 ; 𝑦𝐵) les coordonnées de 𝐴𝐵 sont : 

𝑥𝐵 − 𝑥𝐴
𝑦𝐵 − 𝑦𝐴
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Exercice 7:

Exercice 8:

Exercice 9:

Exercices page 111



Exercice 10:

Exercice 11:

Exercice 12:

Exercice 13:



Exercice 14 Exercice 15

Exercice 16


